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Formelzeichen Einheit  Bedeutung
Ude A% Gleichspannung
Uy \Y Wechselspannung, Effektivwert
U \% Wechselspannung, Scheitelwert
P w Leistung
C F Kapazitit (fF = 107 F, aF = 101* F)
(0] C Ladung
R Q Elektrischer Widerstand
Z Q Impedanz
w rad/s Kreisfrequenz
F N Kraft
Y4 N/m? Druck
M Nm Moment
B, L m Breite und Linge der Aktorplatte
w, 1 m Breite und Léange der Aufhdangungsbalken
t m Dicke des Authdngungsbalkens und der Aktorplatte
hy m Elektrodenabstand in Ruhelage
h m Elektrodenabstand
X m Auslenkung aus der Ruhelage
1) rad Drehwinkel aus der Ruhelage
1 rad Auf die maximale Auslenkung normierter Drehwinkel
k N/m Translatorische Federkonstante
kg Nm/rad  Rotatorische Federkonstante
n Ns/m Translatorische Dampfungskonstante
g Nms/rad Rotatorische Dampfungskonstante
Jos fos Hz Resonanzfrequenz, translatorisch und rotatorisch
m kg Masse
1, kg-m? Triigheitsmoment
I m* Flichentrigheitsmoment
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Materialeigenschaften und physikalische Konstanten

Formelzeichen Einheit

Bedeutung

£0
&r

&

Ha
Maeff

kg

vi

As/Vm
As/Vm
S/m

Pa
kg/m?
Pa-s
Pa-s
J/K

S

m/s

Elektrische Feldkonstante, 8,854-10"'% As/Vm
Permittivititszahl des Dielektrikums
Permittivitit, g, - &

Leitfdahigkeit

Elastizitdtsmodul
Querkontraktionszahl

Dichte

Viskositit

Effektive Viskositit

Knudsen Konstante
Boltzmannkonstante, 1,38-1072 J/K
Planck Konstante, 1,05-1073* Js
Lichtgeschwindigkeit, 2,988-10% m/s



